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1. Entstehung und Zielsetzung
 

Entstehung 

 in Italien. 
Das Restaurant besteht aus einem Gebäude, in die Küche 
untergebracht ist und einer Terrasse, welche nur über ei-
nen geneigten Weg erreichbar ist.(Abbildung 1  geneigter 
Weg zur Terrasse) 
Die Speisen und Getränke wurden dabei von vielen Mitar-
beiter zu Tisch getragen.  
Beim Beobachten des hohen Arbeitsaufwands der Service-
kräfte entstand die Idee einen Servicewagen zu konstruie-
ren, der mehr Gerichte transportieren kann als ein Kellner 
und gleichzeitig die Neigung des Weges zur Terrasse aus-
gleichen kann.  
Die aktuelle Situation des Personalmangels kann dadurch behoben werden. 

 

 

 

Zielsetzung 

Dieser Wagen soll als eigenständiges Schülerprojekt mit Hilfe eines Lasten- 
und Pflichtenhefts konzeptioniert und konstruiert werden.  
 
Selbst gesteckte Ziele: 
 

 Selbstnivellierender Transportwagen Novegigola 
 Für Gastronomie- und Industriebranche 
 Autarkes System 
 Modularer Aufbau 
 Selbsthaltung der Nutzfläche 
 Maße der Nutzfläche:  

=> Breite min. 300mm 
=> Länge min. 600mm 

 Ausgleichswinkel: 
=> ca. 20°  35% Anstieg 

 Belastbarkeit 
=> statisch Hoch (ca. 100 kg) 
=> Ausgleichsgewicht (ca. 20 kg) 

 
 
 

Abbildung 1 - geneigter Weg zur Terrasse  
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2. Die Umsetzung
Idee: Ausgleichen von Kräften und Schrägen

Konzeptentwicklung Mittels Brainstorming

Grundkonzepte:
Mechanisch
Mit Medium
Elektrisch

Konzeptauswahl Durch Versuche

Mechanische Varianten nicht realisierbar

ODER

Gegenüberstellung der Vor- / Nachteile der umsetzbaren Konzepte

Die Programmierung und die 
Autarkie des System

+

Die Zielsetzung der eigen-
ständigen Umsetzung

Elektrisch mit Wellen
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3. Endkonzept
Idee

Funktionsbeschreibung

Die Selbstnivellierung der Tischplatte soll mit-
tels zwei E-Motoren, die an der X- und Y- Achse 
montiert sind, in Verbindung eines Neigungs-
sensors realisiert werden.

Beispiel

Sobald der Tisch sich um 3° über die Y-Achse neigt, dreht der Motor 2 (Pos.3) 
um den Umkehrbetrag, d.h. um -3°.

Bauteilauswahl mittels Wellenberechnung

Bauteile

3

Iges = 268,5

Nema 17 Planetengetriebe + Schneckengetriebe Kupplung

Antriebsstrang
Balancemodul
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4. Finaler Wagen und Perspektive
Finaler Wagen in CAD

Funktionsvertiefung durch Prototy-
penbau:

Anforderungen an das System:

Selbstnivellierender Transportwagen Novegigola

Für Gastronomie- und Industriebranche

Autarkes System

Modularer Aufbau

Selbsthaltung der Nutzfläche

Maße der Nutzfläche: 

=> Breite min. 300mm

=> Länge min. 600mm
Ausgleichswinkel:

=> ca. 20° 35% Anstieg
Belastbarkeit

=> statisch Hoch (ca. 100 kg)

=> Ausgleichsgewicht (ca. 20 kg)

Perspektive

Als Perspektive sieht das Projektteam die Umsetzung des CAD-Modells in die 
Realität. Des Weiteren wird sich das Team mit der Programmierung und dem 
wirtschaftlichen Aspekt des Projekts genauer befassen. 5

Aufgesetzte Nutzplatte 
um Quetschung zu 
vermeiden und das 
Balancemodul zu 
schützen
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